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Proprietati generale UM
Graifar
Materialul piesei de prelucrat a;s::-uit gllca:_itlei:lal Sticla :1[:::“ 3
Sarcind max. (x2 factor de 6,5 6,5 5,5 5,5 [kq]
siguranta) 14,3 14,3 12,1 12,1 [lb]
Plendice pecessrdpeniny 14 N
Timp de desprindere 300 [msec]
Sustine piesa in cazul intreruperii Da
alimentarii electrice?
Placute

150.000 pana la 200.000 de cicluri pentru
Interval de inlocuire pretensionare HIGH [cicluri]

200.000 pana la 250.000 de cicluri pentru
pretensionare LOW

Curatare manuala

Alcool izopropilic si lavete care nu lasa scame

Sistem de curatare robot

Post de cu

ratare

Interval de curdtare robot si de
recuperare %

Consultati ghidul utilizatorului pentru postul de curatare

Senzori
Senzor preincarcat |Senzor domeniu ultrasonic
. 45[N]  |140[N] 260 [mm] | [N][mm]
Domen 0 .
' 9 [lb] 31[lb] 10 [inch] [Ib][inch]
Eroare 7% 2%
Clasificare IP 42
Dimensiuni (HxL) 187 x 146 [mm]
7,3%x5,7 [inch]
2,85 [ka]
Greutate 6.3 [b]

OBSERVATIE:

Evitatiincarcarea graifarului cu un robot inversat sau in conditii de
incarcare non-verticale. Daca este preincarcat cand este inversat,
senzorul de preincarcare nu va satisface standardele normale de

performanta.
Conditii de functionare Tipic Maxim
Temperatura 0 - 50 [°q
32 - 122 [°F]
Caracteristici de suprafata* Finisajmat |Foarte |-
lustruit

* Suprafetele mai netede necesitda mai putina forta de preincarcare pentru o forta de sarcina

utila dorita.
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Specificatii sau caracteristici
Detectarea prezentei pieselor

Valoare tinta
Da (cu ultrasunete)

Material placuta

Amestec de silicon brevetat

Proprietati de uzura

Depind de rugozitatea suprafetei si de
preincarcare

Mecanism de atasare a placutelor

Magnetic

Interval de inlocuire

150000 —-200000 pentru HIGH PRELOAD
200000 - 250000 pentru LOW PRELOAD

Sistem de curatare

Post de curatare

Interval de curatare si % recuperare

A se vedea manualul postului de curatare

Eficienta pe diverse materiale

Graifarul Gecko este cel mai bine adaptat pentru substraturi de suprafata de rugozitate redusa
si care, in general, sunt plate, compacte si rigide. Pentru alte materiale, eficienta graifarului
Gecko scade, in functie de rigiditatea si de rugozitatea suprafetei de prindere. Tabelul de mai
jos prezinta relatia dintre substraturi rigide si flexibile, finisarea suprafetei, sarcind si
preincdrcarea necesara pentru a ridica substratul respectiv. De exemplu, daca clientul stie ca
piesa/substratul este rigid, cu o lustruire tip oglinda si cu o greutate de 2 kg, preincarcarea
necesara pentru a ridica piesa/substratul este una de nivel mediu.

Flexibilitate Finisare suprafata Sarcina (kg) :;czlenscaarrécare
Opanalaz2 Redus
Finisare tip oglinda 2pandla4g Mediu
4pandla6 Ridicat
Opandlaz Mediu
Rigid Neted 2panalad Ridicat
4 pandla6 Nu este cazul
Opandlaz Ridicat
Mat 2panalad Nu este cazul
4pandla6 Nu este cazul
Opanalaz2 Mediu
Finisare tip oglinda 2panalad Ridicat
4 pandla6 Nu este cazul
Opandlaz Ridicat
Flexibil Neted 2pandlad Nu este cazul
4pandlaé Nu este cazul
Opanala2 Nu este cazul
Mat 2panalad Nu este cazul
4 pandla6 Nu este cazul

Pentru a detalia si mai mult legatura dintre preincarcare si sarcing, tabelul de mai jos prezinta
o matrice vizuala care defineste capacitatea graifarului Gecko de a ridica diverse materiale cu
diverse rigiditati si rugozitati, pentru trei valori diferite ale preincarcarii (redusa - 40 N, medie -

90 N, ridicata - 140 N).
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Preincarcare - Preincarcare - 90 Preincarcare -
140 N N 40 N

Sarcina [kg] Sarcina [kg] Sarcina [kg]

0, (0, o, |0,

1 |5 121416 1 |5 112|4|6

1 1 Mylar v v oY VoV vo|*

Folie

5 1 transparent |v' v |V |V|* VoV v o|*
a

Otel lustruit
10 1 tipoglinda, |v |V [V |V |V |V|V |V [VI|V|V|*|V |V [V |V|*
panou solar
Folie
1 5 adezivd, saci |V |V |* v v |*
Ziploc
Carton
lucios (cutii |, |, |« vl v |«
> > pentru
cereale)
Placi cu
10 5 circuite vV VIV * v |V v o|*
imprimate
Folii, plastic |,
1 10 laminat

Carton
5 10 ondulat

Aluminiu
sablat

Rigiditat Rugozitat Exemplu de
material

10 10

v’ Graifarul poate ridica usor materialul
* Graifarul poate ridica materialul in unele cazuri (necesita precautie si teste pentru verificare)

Nothing Graifarul nu poate ridica acest tip de material.

OBSERVATIE:

Acest tabel poate fi utilizat ca ghid pentru o mai buna intelegere
a capacitatii de sarcina si a tipului de substrat pentru graifarul
Gecko.

Criteriile pentru rigiditate si rugozitate se bazeaza pe o scara 1-10; aici sunt prezentate reperele
folosite pentru a determina valorile.

Rigiditate  Descriere 'Exemplu
1 Flexibil Tesaturi
5 Semi-flexibil Carton
10 Rigid Metal
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Rugozitate Descriere Exemplu Valoare
efectiva
1 Lustruit/neted |Metal lustruit 0,1 microni
5 Carton texturat 7 microni
10 Metal rugos sablat 28 microni
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Toate dimensiunile sunt in mm si [inci].
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