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Ficha de dados ® ro bOt

1 Ficha de dados

Caso ndo seja especificado, os dados representam a combinac¢do dos diferentes tipos/lados do
Quick Changer.

Dados técnicos in. aX. ‘Unidades
Forca admissivel* - - 400* [N]
Torque admissivel* - - 50* [Nm]
Carga util nominal* ;212* H(bg]]
Repetibilidade - - +0,02 [mm]
Classificacao IP 67

Vida dtil (substituicao da ferramenta) - 5,000 - [ciclos]
Vida dtil (Funcionamento do robo) 10 - - [ciclos M]

* Consulte o gréfico da capacidade de carga abaixo.

c Quick : Quick Changer -
allgcnk er Changer de gﬁghq:r'Ck Lado da Unidades
9 E/S 9 ferramenta
Peso 0,06 0,093 0,41 0,14 [kq]
0,13 0,21 0,9 0,31 [lb]
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Ficha de dados

Quick Changer -
Lado do robé

16,10[0,634]
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13,60[0,535)
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48,75[1,919]

®71(2.795]

4x ® 6,30(0,248] THRU ALL
L_J & 11[0,433] ¥ 11[0,433]

+0,012 +0,0005
® 6H7 0  |0,2362H7 0 T 4,100[0,1614]

84,25(3,317]

* Distancia da interface de flange do robé a ferramenta OnRobot.

Todas as dimensdes estdo em mm e [polegadas].

OBSERVACAO:

O suporte do cabo (do lado esquerdo) apenas é necessario com o cabo
comprido (5 metros).
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Dual Quick
Changer
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* Distancia da interface de flange do rob6 a ferramenta OnRobot

Todas as dimensdes estdo em mm e [polegadas].
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Quick Changer
para E/S - Lado
do robo
®71[2,795]
19.6[0.772]" 3536[1,392] |

~ 35,36[1,392]
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M8 - 8 Pin Female Connector

4x @ 6]0,248] THRU ALL
22(0,870] L1 ®11[0,433] ¥ 11(0,433]

* Distancia da interface de flange do rob6 a ferramenta OnRobot

Todas as dimensdes estdo em mm e [polegadas].
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Ficha de dados

Lado da
ferramenta

Quick Changer -

28[1,118]

17[0,675]

3536[1,392]

®71(2,795]

76[2,973]
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Todas as dimensdes estdo em mm e [polegadas].



