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Fisa de date @rObOt

1 Fisa de date

Dacd nu se specifica altfel, datele reprezintd o combinatie de diverse tipuri/parti de
schimbatoare rapide.

Date tehnice

Forta admisibila* - - 400* [N]
Cuplu admisibil* - - 50* [Nm]

RS : : 20* [ka]
Sarcind nominala* } } 44 [lbs]
Repetabilitate - - +0,02 [mm]
Clasificare IP 67
Durata de viata (schimbare scula) - 5.000 - [cicluri]

. . . i i [Milioane

Durata de viata (Functionare robot) 10 icluri]

* A se vedea mai jos capacitatea de incarcare.

. Quick . Quick Changer -
gﬁ;ﬁk er Changer E#SAQ:I_'CI( partea pentru UM
9 pentru /O 9 scule
Greutate 0.06 0.093 0.41 0.14 [ka]
0.13 0.21 0.9 0.31 [lb]

Dimensiuni |A se vedea sectiunea cu dimensiuni mecanice

Capacitatea de incarcare
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40 M Static

35 M Acceleration 2g

30 Acceleration 4g
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Quick Changer -

partea dinspre
robot

16,10[0,634]

Q.

@robot

13,60[0,535]

48,75[1.91

9]

®71[2,795]

4x ¢ 6,30[0,248] THRU ALL
LI 11[0.433] ¥ 11[0,433]

84,25(3,317]

+0,012 +0,0005
® 6H7 O  |0,2362H7 O T 4,100(0,1614]

* Distanta de la flansa interfetei robotului catre scula OnRobot

Toate dimensiunile sunt in mm si [inci].

OBSERVATIE:
Suportul de cablu (de pe partea stanga) este necesar doar pentru cablul

lung (de 5 metri).
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Dual Quick
Changer

127[4,998]

84,3(3,317]

46,.4]1,808]*

Mé - 8 Pin female Connector

48.8[1.919] 35.5[1,398]
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@71[2.795)

4x ¢ 68[0,268] T 20[0,787]
L] @ 10.2[0.402] ¥ 4.3[0.169]

H8 +0,0460 H8 +0,0018
63 0 2.4803 0 ¥ 16.5000[0.65]

H? +0,030 H? +0,0012
Pé 0 02362 0 WV 4,100[0.161]

* Distanta de la flansa interfetei robotului catre scula OnRobot

Toate dimensiunile sunt in mm si [inci].
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Quick Changer
pentru 1/O -

partea dinspre
robot

®71(2,795]

*

3536[1,392]

19.6(0,772]

7 o

~ 35,36[1,392]

M8 - 8 Pin Female Connector

4x P 6[0,248] THRU ALL
22(0,870] L1 ®11[0.433] ¥ 11(0,433]

* Distanta de la flansa interfetei robotului catre scula OnRobot

Toate dimensiunile sunt in mm si [inci].
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Fisa de date

Quick Changer -
partea pentru
scule

17[0,675]

3536[1,392]

28[1,118]

®71(2,795]

76[2,973]

[zee1]9g5e

Toate dimensiunile sunt in mm si [inci].



